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DESCRIPTIF DE L’EQUIPEMENT

1. Descriptif de I'installation

Le robot prend les bouteilles couchées sur la table a vis. En fonction de la couche, la
table avance ou non les bouteilles pour permettre au robot de saisir 12 ou 13 couches
de bouteilles disposées en quinconce.

Cette installation est concue pour ranger automatiquement des bouteilles au format
standard dans des caisses a la sortie de la ligne de dégorgement. Elle permet de
transférer les bouteilles d'un convoyeur de bouteilles vers une caisse fils.

La caisse utilisée est une caisse fils de type 650bt, avec 13 rangs de 50 bouteilles,
disposées en quinconce selon une configuration de 4 rangs de 13 et 12 bouteilles.
Pour plus de détails, veuillez consulter le plan de caisse 50433M_44.

Le type de bouteille utilisé est une bouteille champenoise de 75cl.

Composantes principales :

Convoyeurs de bouteilles : Transportent les bouteilles depuis la sortie du
dégorgement.

Robot d’emboxage : Equipé d'un outil capable de saisir 4 rangs de bouteilles
couchées grace a des ventouses.

Localisations de caisses : Stockent les caisses destinées a recevoir les bouteilles.

Convoyeurs de caisses : Alimentent l'installation en caisses vides et évacuent les
caisses pleines.

Fonctionnement :

Les bouteilles sont acheminées par les convoyeurs et ensuite couchées sur la table a
vis. Cette table gere automatiquement la disposition des bouteilles en quinconce,
permettant au robot de saisir 12 ou 13 bouteilles selon les rangs et de les placer dans
la caisse.

Les caisses vides sont approvisionnées par les convoyeurs d'entrée. Si une
localisation est vide, les convoyeurs a rouleaux déplacent une caisse vide depuis le
bout du convoyeur vers cette localisation. Une fois une caisse remplie, les convoyeurs
déplacent la caisse pleine vers le convoyeur de sortie, ou un chariot élévateur peut la
récupérer.

Cette installation est congue pour ranger automatiquement des bouteilles au format
standard dans des caisses fils a la sortie de la ligne de dégorgement.

Client : MARTEL MODE OPERATOIRE
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DESCRIPTIF DE L’EQUIPEMENT

1.1. Equipements

e Armoire principale

Voyant armoire
« SOus tension »

Bouton de
Sélecteur Rearmeme
Auto/0O/manu de
linstallation Bouton
d’Acquittement des
défauts
Bouton arrét
Bouton marche machine
Arrét
Sectionneur d'urgence
e Colonne lumineuse
Voyant Rouge : Arrét
Voyant Orange : Défaut ou alarme.
Voyant Vert : Fixe : Marche Automatique.
Clignotant : Marche Manuelle
Client : MARTEL MODE OPERATOIRE
Machine : Embox Dégorgement
Auteur : SEDAM VALENTIN P.0327203.X.05
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DESCRIPTIF DE L’EQUIPEMENT

Gache porte :

Bouton
demande

Bouton de

Réarmement

Arrét
d’'urgence

1.2. Sécurité

Affichage des
arréts d’'urgences

A

dd - o U mm ' LIGNE MARCHE I
Affichage des e
-~ portes

Affichage des
rideaux

La sécurité de la zone se décompose en plusieurs parties :

Vous disposez de deux arréts d’urgence au sein de cette zone de déboxage :

- Sur l'armoire.
- Du c6té de la table a vis.
- Sur les gaches de portes
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Les rideaux servent principalement a protéger des projections de verres et empéche
'accés a l'installation. Une fois le rideau ouvert, la barriere immatérielle assure la
sécurité de l'installation.

Lors d’'un passage d’une caisse les barrieres sont shuntées temporairement grace a
la fonction mutting. Une fois que la caisse est passée la barriere immatérielle se
réactive.

Si la fonction mutting n’a pas réussi a détecter la convenablement la caisse ou que le
temps de mutting a été dépassé l'installation se mettra en sécurité. Dans ce cas, un
dégagement de la caisse est possible grace aux boutons override. Cette fonction
permet de shuntée temporairement la barriere immatérielle. (Page : 31)

Concernant l'utilisation du robot en mode manuel : une fois que le commutateur de la
baie du robot est positionné sur T1, les énergies sont réarmées dés que vous activez
’lhomme mort du TEACH. Vous pouvez alors contréler le robot méme si les portes
sont ouvertes. Vous étes responsable de l'installation et de la sécurité de la zone.
Assurez-vous qu’il n'y a aucun danger lors de vos manipulations.

2. Prise en main de I’écran tactile

A la mise sous tension, I'écran d’accueil apparait
Celui-ci rappel nos coordonnées en cas de probleme.

Touchez I'écran dd/mm/20yy
o . o . o . hh i .
SEDAM-VALENTIN
13 rue du Moulin a Vent
. . . . 51200 Epernay
SEDAMVWVALENTIN - Tel 1433 {0)3 26 56 99 9%
— [t Fax:+33 (0)]3 265641 13
contact@sedam-valentin.fr
Client : MARTEL MODE OPERATOIRE
Machine : Embox Dégorgement
Auteur : SEDAM VALENTIN P.0327203.X.05
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Le Menu permet la navigation vers les différentes pages

7‘\ Accuell
Accueil - revenir a I'écran principal W Manvel
Manuel - acces aux pages de mouvements manuels... Rl

o]

Robot - acces aux commandes robot

X Maintenance
Maintenance - acces aux informations et aux commandes pour la

maintenance Réglages
Réglages - acces aux réglages des parametres
2.1. Ecran principal

Lignes d’informations de

I'état de la machine Etat de la ligne
Affichage des

portes ouvertes

e LIGNE MARCHE

—_—— ek

~2 [ . B Rp—— B Autorisation [
L (- - i . Cycle -

...... Arrét

Bandeau d’affichage des
Bouton de navigation du défauts Bouton retour
menu page d’accueil
Client : MARTEL MODE OPERATOIRE
Machine : Embox Dégorgement
Auteur : SEDAM VALENTIN P.0327203.X.05
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La page principale est une vue globale de toute la zone contrblée.

Le bandeau du haut permet de voir :

Les lignes d’informations de I'état de la machine

L’état de la ligne
L’état du robot
L’état de caisse

Les portes sont-elles affichées dans leur état actuel : En rouge lorsqu’elles sont
ouvertes ; En Vert lorsqu’elles sont fermées.

Le bandeau du bas affiche les alarmes de la zone. Un appui dessus emmene vers la
page « Défaut ».

Les arréts d’urgence apparaissent a I'écran dés que |'un des deux sont enclenchés.

Etat Demande de
caisse Remplissage

Action
Robot

Demande de
vidange

,,,,,,,

——————

———— 1 == OVERRIDE O

Compteurs de production

Autorisation
du cycle

Robot
1

- LIGNE MARCHE - -

Autorisation ||
Cycle .

Réglage de la

Vitesse du
Robot

LED : bouteilles prétes

Override

LED Bouteilles Prétes : La LED passe au Vert lorsque le nombre de bouteilles sur la
table a vis est suffisant pour étre pris par le robot.
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DESCRIPTIF DE L’EQUIPEMENT

BP « Override » : Ce bouton permet de réengager la fonction de muting de la barriere
immatérielle, autorisant ainsi le redémarrage de linstallation en cas de défaut de
muting (voir page 31 : Override).

Compteurs : Les compteurs, encadrés sur 'image ci-dessus, affichent différentes
informations

- Rouge : le nombre total de bouteille sur la table a vis

- Orange : le nombre de bouteilles dans la caisse

- : le nombre de couches

- Jaune : le nombre de bouteilles dans la caisse au poste suivant

Réglage Vitesse Robot : Permet d'ajuster la vitesse du robot de 5 a 100%.

Compteur de Production : Composé de deux parties :
- Compteur Journalier : Suivi quotidien de la production.
- Compteur Total de Prise de Bouteilles : Nombre total de bouteilles prises par
le robot.

Demande de Remplissage :

Au début de la production, cette fonction permet de démarrer les convoyeurs et la table
a vis pour que le robot puisse saisir les deux couches de bouteilles. En mode
automatique, le robot utilise des capteurs pour s'assurer qu'il y a suffisamment de
bouteilles et gere le remplissage automatiquement. Cette fonctionnalité est similaire
au RAZ VIS.

Cet indicateur nous permet de savoir I'état des vacuostat de I'outil
robot.

Nous obtenons l'information sur I'état du diviseur en
amont du robot d'emboxage grace a une LED, Verte qui
indique qu'il est en marche et Rouge s'il est en défaut.
Vous pouvez effectuer une remise a zéro (RAZ) du
diviseur pour supprimer un défaut. Il est impératif
d'effectuer une RAZ au maximum toutes les 30 secondes, afin que le systeme puisse
réaliser cette opération correctement.

Une autre LED, intitulée "Machine", indique a la ligne que notre robot d'emboxage est
en marche ou en défaut.
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DESCRIPTIF DE L’EQUIPEMENT

Sur le convoyeur 4 jusqu’a 7 vous trouverez des lampes.
Ces lampes possédent deux modes de fonctionnement :

- Allumer : le robot indique que la caisse n’est pas conforme ou une évacuation
de la caisse.
- Eteint : pas de probléme de caisse

2.1.1. Gestion de I'OF

Dans cet encadré, vous retrouverez :

- Le numéro de I'OF.

- Le numéro de lot.

- Le compteur de bouteilles sur le nombre total de
bouteilles a emboxer.

1‘—— Findeiot & - Le bouton "Fin de Lot" apparait uniguement lorsque
- . ‘ “ le compteur de lot atteint la valeur cible.

|
I
I
|
I
I
I
|
[
I
|

Configuration gestion de lot

Gestion de lot

i

Vous pouvez choisir de fonctionner avec ou sans gestion
de lot.

Forgage fin de lot Fin de lot

Madification valeur
de comptage:
-LOT

-LOT + CAISSE

Vous avez la possibilité de forcer la fin d'un lot.

Vous pouvez ajuster la valeur de comptage du lot et du
lot + caisse.

Validation

Fermer

Validation fin de lot.
Convoyeurs vidangés.

Apres avoir appuyé sur Fin de Lot, un nouveau pop-up
apparait. Une fois la ligne vidangée, appuyez sur Fin de
Lot.

| Annule I |Fin de IotI

2.1.2. Etat Lot

- Attente No LOT : En attente de I'attribution d'un lot.

- LECTURE LOT : Lecture du lot en cours.

- PRODUCTION LOT : Production normale sous gestion de lot.

- VIDANGE LIGNE : Nombre de bouteilles du lot atteint, vidange en cours.

- : Gestion de lot désactivée, production sans suivi de lot.

Client : MARTEL MODE OPERATOIRE

Machine : Embox Dégorgement

Auteur : SEDAM VALENTIN P.0327203.X.05
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2.1.3. Etat machine

- En Défaut : Défaut bloquant sur la machine
- : Machine arrétée (sélecteur sur O ou bouton marche non appuyer)
- : Mode manuel activé (fonctions manuelles débloquées).

- Marche Auto : Mode automatique active.

2.1.4. Statut Caisses

- Absence Caisse : Aucune caisse présente.

- CS Non Préte : Caisse présente mais non validée
- Caisse pleine : Traitement de la caisse terminé

- Caisse Préte : Caisse préte a étre déchargée.

2.1.5. Statut Robot

- Inactif : Robot inactif car pas d’autorisation de cycle

- Initialisation : Robot en phase d'initialisation

- Vers Repli : Robot en mouvement vers la position de repli
- Repli : Robot en position de repli

- Vers Position Maintenance : Robot en mouvement vers la position de maintenance
- Position Maintenance : Robot en position de maintenance
- Vers Prise Table : Robot en mouvement vers la position de prise sur table
- Prise Table : Robot en position de prise sur la table
- Vers Dépose Caisse : Robot en mouvement vers la dépose dans la caisse
- Dépose Caisse : Robot en position de dépose dans la caisse
- Dégagement : Robot en phase de dégagement de la caisse
- Attente Table préte : Robot en attente que la table soit préte

- Attente Caisse préte : Robot en attente que la caisse soit préte

- Attente Table et Caisse prétes : Robot en attente que la table et la caisse soient

prétes

Client : MARTEL

Machine : Embox Dégorgement

Auteur : SEDAM VALENTIN
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DESCRIPTIF DE L’EQUIPEMENT

2.1.6. Demande de vidange

Vidange 1/3: Vidange Table

Utiliser le bouton "*Vidage”
pour avancer |a table.
Une fois la table vidangée, ou
que le robot ne puisse plus
prendre les bouteilles,
appuyer sur "Fin vidage table”.

I [op— | IFln wdagel
ta

Vidange 2/3: Robot

Aftendez que le robot ait
posée la derniere couche.
Puis Valider.

Vidange 3/3: Caisse

Ajuster le nombre de bouteille
en caisse suivant le nombre de
bouteille restante sur la table
puis valider

Modification valeur
de comptage LOT + CAISSE

n
\J

Validation

2.2. Bandeau bas

Utilisée uniquement a la fin d'un lot de production.
Appuyez sur le bouton "Vidange" pour que le robot
prenne les bouteilles restantes sur la table jusqu'a ce
gu'il ne puisse plus en saisir. Une fois que le robot est
en attente faute de bouteilles pour remplir deux rangs,
appuyez sur "Fin de Vidange Table".

Attendez que le robot ait posé la derniere couche, puis
validez.

Vous pouvez ajuster le nombre de bouteilles en caisse
selon les bouteilles restantes sur la table a vis. Aprés
avoir modifié le comptage du lot et de la caisse, validez
la vidange.

d’écran

Acces aux autres
pages

Défaut en cours Retour ala page
(Appuyer pour accéder a la page des principale

défauts) /
SEDAE%ALE NTIN
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3. Acces aux autres écrans

3.1. Page manuel

Sélectionner la page manuelle désirée :

'ﬁ Accuell Convoyeur
A Convoyeur
'b R Boutelles

Takle & vis

x Maintenance Outil

Réglages

L=t~

3.1.1. Sélection du mode manuel
- Tournerlaclé" AUTO/0/MANU" en position " MANU ".
- Appuyer sur le BP « Marche » (Voyant vert Clignotant)

- Dans le menu, appuyer sur la touche « Manuel » pour sélectionner le sous-

ensemble désiré.

Client : MARTEL MODE OPERATOIRE
Machine : Embox Dégorgement
Auteur : SEDAM VALENTIN
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3.1.2. Page Manuel Convoyeur caisses

Commandes
marche convoyeurs
sélectionnés

Demande de

Réinitialisation
de la

localisation

Demande
Reinitialisation

Sélection des
convoveurs

Commandes

- Sortie
Butées

Sorfie Rentrée
- Taguages Taguages
' \m& .

Rentree
Butées

Butées
Sortie / Rentrée

Demande Commandes
d’Evacuation Taquages
de la caisse Sortie/Rentrée

Fonctionnement des Convoyeurs :

Les convoyeurs ne peuvent démarrer que si toute l'installation est réarmée.

Sélectionnez les convoyeurs a activer et appuyez sur Avant ou Arriére dans la fenétre
"Marche".

Commandes des Butées :

Utilisez les boutons Sortie Butées et Rentrée Butées pour actionner les butées.

Commandes des Taquages de Caisses :

Utilisez les boutons Sortie Taquages et Rentrée Taquages pour actionner les
taquages.

Réinitialisation :

La demande de réinitialisation permet a la machine de d’initialiser le cycle de
taquages caisses.

Evacuation d'une Caisse :

Pour évacuer une caisse, cliquez sur le bouton Demande Evacuation.

Client : MARTEL
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3.1.3. Page Manuel Convoyeur bouteilles

Mise en marche manuelle des
convoyeurs sélectionnés

LED : bouteilles
prétes

MARCHE

Sélection des
convoyeurs

e | . .

_________________ Mise en marche

temporaire

Les convoyeurs ne peuvent démarrer que si toute l'installation est réarmée.
Sélectionnez les convoyeurs a activer et appuyez sur Marche.

Pour une utilisation temporaire, maintenez le bouton JOG enfoncé pour faire
fonctionner les convoyeurs.

Client : MARTEL MODE OPERATOIRE

Machine : Embox Dégorgement
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3.1.4. Page Manuel Table a Vis

Activation
de la Vis

Activation du
convoyeur
Gauch

- LIGNE MARCHE - -

Compteur
bouteilles

Nombre de
Bouteilles

sur Vis . | | Initialisation
- S ﬁ - de la Vis
LED -
indique Vis
Activafi Activation du =
ctlvatlc_)n convoyeur Demande De,mande de
de la Vis Gauche de Vidange Démontage
Démarrage des Convoyeurs : Les convoyeurs ne peuvent démarrer que si toute
l'installation est réarmée.
Fonctionnement Manuel :
Vous pouvez actionner manuellement la vis droite ou gauche de la table.
Vous pouvez également contréler manuellement le convoyeur droit ou gauche sous
les vis.
Compteur de Bouteilles : Un compteur indique le nombre de bouteilles présentes sur
la table.
Forcage de la Prise : Ordonne au robot de saisir les bouteilles sur la table.
Calage Vis : Permet de resynchroniser les vis.
Démontage : Tourne les vis vers la position de démontage.
Fonctionnalités Auto/Manu :
Bouton Vidage : Fait tourner les vis et les convoyeurs pour accumuler les bouteilles
afin que le robot puisse les saisir.
Client : MARTEL MODE OPERATOIRE
Machine : Embox Dégorgement
Auteur : SEDAM VALENTIN P.0327203.X.05
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RAZ Vis : Avance les bouteilles jusqu'a ce qu'elles atteignent le top des cellules de fin
des vis.

3.1.5. Page Manuel Outil

Positionnement du rang

Activation de
I'EV contre
Soufflage

Etat du
Vacuostat

Activation du vide
dans la Rampe

Ouverture /
Fermeture de I'outil

Positions des Rangs :

Vérifiez si les rangs sont rentrés ou sortis, et s'ils sont en haut ou en bas.

Etat des Composants :

Visualisez I'état des Vacuostats et du palpage de I'outil du robot.

Contrble des Electrovannes :

Actionnez manuellement I'électrovanne de contre-soufflage.

Contrdle des Electrovannes :

Actionnez manuellement I'électrovanne de contre-soufflage.
Contrblez les électrovannes de vide pour les rampes 1 et 2, ainsi que 3 et 4.

Manipulation de |I'Outil :

Ouvrez et fermez I'outil du robot manuellement.

Client : MARTEL MODE OPERATOIRE

Machine : Embox Dégorgement

Auteur : SEDAM VALENTIN P.0327203.X.05
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3.1.6. Page Manuel Robot

ABSENCE CAISSE

Pasition

Nettoyage Outil Pompe Vide

Demande Autorisation

Initialisation

Pasition
Mainfenance

Cycle

Enable Auto

Run

Fault Teach

LIGNE MARCHE I

Cemande de
Palpage

_ o
Pause Sn01
o
Step
7

SEDAMYVALENTIN

3.1.6.1. Position Maintenance

Le robot va se positionner de sorte a rapprocher son outil
afin d’effectuer une maintenance sur ce dernier.

3.1.6.2. Demande Initialisation

Le robot va a sa position initiale.

3.1.6.3.  Position Nettoyage Outil

Le robot se positionne en mode nettoyage de I'outil, distinct
de la position de maintenance.

3.1.6.4.  Autorisation Cycle

L'autorisation de cycle permet au robot d'activer son cycle
de production.

Position
Maintenance

Cemande

Initic

Po
Neftoy

lisaticn

sition
age Outil

AlUtorisation

Cycle
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3.1.6.5. Hold

L'option HOLD permet d’arréter le robot

3.1.6.6. Demande de Palpage

La demande de palpage consiste a faire entrer
délicatement le robot dans la caisse afin qu'il apprenne la
position de la couche de bouteilles. Cette opération
permet au robot de s'ajuster précisément pour les

manipulations suivantes.

3.1.6.7. Marche pompe Vide

Ce bouton permet d'activer manuellement la pompe a

vide.

3.2 Page Maintenance

Lorsque vous cliquez sur le bouton Maintenance, vous
aurez acces a un deuxieme menu indiquant les entrées
et sorties de l'automate Siemens, les échanges entre
'automate et 'automate de sécurité et ainsi les défauts.

Demande de
Palpage

Marche

Pompe Vide

E API Siemens

5 AP| Siemens

E/S API
Echanges Flexi

Défauts
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3.2.1. Entrées APl Siemens

ABSENCE CAISSE

%10.0 4 BP marche armoira
9%10.1 @@ BP arret armoire

%I10.3 ¥ commutateur Manu
%I04 ## Commutateur Auto
210.5 @ AU armoire

%107 i Disj 24Vec

%13.1 4 Cel syncho diviseur
%I3.24@ Cel accu vis G
%I3.3 4 Cel accu vis L
%3440 Cel vis G
%I3.54 Cal vis D R12
%I3.64 Cel vis G R13
%I3.74 Cel accu M3

%I6.2

%I16.6 %I6.6
%I6.7 %I6.7

%I9.3
%I9.4

9510.2 @ BP acquit def armoire

9%10.6 @ Disj départ mot conv

%I03.04 Cel bourage sortie diviseur

Inactif

Entrées API Siemens

%I1.0 @ Pression Géndrale
%I1.1 INFC AU1 int enceinte
9%I1.2 @0 INFO AUZ int taquage
%I1.3 AU résarve

%14.0 @ Dét top vis G
%14.1 @ Dét top vis [
%14.2 @ [4.2

%14.3 : 4.3

%44 Défaut conv vis G
%145 : Défaut conv vis D

%I4.6 Dialogue diviseur prét
%14.7 @ Dialogue diviseur alarme

Navigation entre les

pages

d’entrées/sorties

LIGNE MARCHE I

%12.0 @ Disj M1 Roul dépose vides

95121 4 Disj M2 Roul caisse vide
96122 ¥ Disj M3 Roul caisse vide
%I2.3 Disj M4 Roul rohot
%I2.4

%I2.7 iy Disj M20 pompe & vide

95150 ¥ Cel conv caisse M1
9%I5.1 . Cel conv caisse M2
9152 @ Cel conv caisse M3
%I5.3 Cel conv caisse M4
%I5.4 Cel conv caisse M5
90155 @ Cel conv caisse M6
9%I15.6 @ Cel conv caisse M7
%I5.7 @ 5.7

%I6.0 @ Fc_taql_rent
%I6.1 @ Fc_taq2_rent
Fc_but_g

%I16.3 @ Fc_but_g_Ren
%I6.4 @ Fc_but_d_sor
%I6.5 @ Fc_but_d_Ren

%I9.0 Cpt_ver_Rampel_rentré  %I10.0
%I9.1 Cpt_ver_Rampel_sortie
9%I9.2 Cpt_ver_Rampe2_rentré  %I10.2
Cpt_ver_Rampe2_sortie
Cpt_ver_Rampe3_rentré  %I[10.4
9%I9.5 Cpt_ver_Rampe3_sortie

ﬂ %19.6 @ Cpt_ver_Ramped_rentré  %I10.6
9%19.7 @ Cpt_ver_Ramped_sortie

Entrées API Siemens 2

%I7.0 BP_ouv_SP1

%I7.1 BP_rearm_SP1
%I7.2 § Diag_SP1_endl

%I7.3
%I7.4

BP_ouv_SP2

%I7.6 @ %I7.6
%I7.7 @ %I7.7

%I10.1

BP_rearm_SP2
%17.5 @ Diag_SP2_encl

Cpt_ver_Rampe2_Bas
Cpt_ver_Rampe2_Haut
Cpt_ver_Rampe3_Bas

%I10.3 @ Cpt_ver_Rampe3_Haut
%I10.4

%I10.5 @ %I10.5
%I10.6

%I10.7 @ %I10.7

%I8.0 Rideau_entree_OK
%I8.1 Rideau_entrée_fermé
%I8.2 Rideau_entrée_ouvert
%I8.3 Rideau_sortie_OK

%I8.4 Rideau_sortie_fermé
%I8.5 Rideau_sortie_ouvert
%I8.6 Ultrason_entrée

%18.7 @ Ultrason_sortie

%I11.0 Dial_ligne_conv_ma
%I11.1 @ Dial_ligne_arret
%I11.2 @ [11.2

%I11.3 @ [11.3

%I11.4 @ [11.4

%I11.5 s

%I11.6 @ [11.6

%I11.7 @ [11.7

Disj M5 Roul caisse pleine
%I2.5 @ Disj M& Roul caisse pleine
9%12.5 ¢ Disj M7 Roul prise caisse pleine

7
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3.2.2. Sorties API Siemens

ABSENCE CAISSE

%Q0.0 @ L Bp ma
%Q0.1 @ L arret
%Q0.2 @ L _def
%0Q0.3 L_rearm
%Q0.4 Col_vert
%Q0.5 @ Col_ocran
%Q0.6 @ Col rou
%Q0.7 @ Col_buzz

Inactif

Sorties API Siemens

%QL.0 @ Mot M1_AV
%QL.1 @ Mot M1_AR
%QL.2 @ Mot M2_AV
%QL.3 @ Mot M2_AR
%QL4 @@ Mot M3_AV
%QL.5 ¢ Mot M3_AR
%QL.6 @ Mot M4 AV
%QL.7 @ Mot_MA_AR

%Q2.0 @ Mot M5_AV
%Q2.1 @@ Mot M5 AR
%Q2.2 @B Mot M6_AV
%Q2.3 @ Mot M6 AR
%Q2.4 @ Mot M7 AV
%Q2.5 @ Mot_M7_AR

%Q2.6 @P Mot PV
%Q2.7 @ Q2.7

LIGNE MARCHE

-

%Q3.0 @® EV_R but Cais
%Q3.1 @ EV. S | but Cais
%Q3.2 @ EV_r ta

EV_s_| q

%Q3.3 :

%Q3.4 Ouv_Rideau_entrée
%Q3.5 @ Ferm_Rideau_entrée
%Q3.6 : Ouv_Rideau_sortie
%Q3.7 @ Ferm_Ridsau_scrtic

%Q4.0 @ Lum_rouge ConvC4
%0Q4.1 @ Lum_rouge ConvC5
%0Q4.2 @ Lum_rouge ConvC6
%Q4.3 Lum_rouge_ConvC7
%04.4 @ Q4.4

%Q4.5 @ Q4.5

%0Q4.6 @ Reset var

%04.7 @ Raz div

&7
SEDAM

=2

VALENTIN

Machine : Embox Dégorgement

Auteur : SEDAM VALENTIN

LIGNE MARCHE I
ABSENCE CAISSE Inactif
Sorties API Siemens 2
%Q5.0 @ Rearm_SP1 %Q6.0 @ Q6.0
%Q5.1 @ L_ouv_SP1 %0Q6.1 Q6.1
%Q5.2 @ |_rearm_SP1 %06.2 Q6.2
%0Q5.3 : Rearm_5P2 %0Q6.3 Q6.3
%Q5.4 @ L_ouv_SP2 %0Q6.4 Q6.4
%Q5.5 @ L_rearm_SP2 %0Q6.5 Q6.5
%Q5.6 @ Q5.6 %Q6.6 Div_trigl entrée
%Q5.7 @ Q5.7 %0Q6.7 Div_trig2 entrée
%Q7.0 @ EV Rentrer Rampe 1 4 %80 @ Dialogus Prat
%G7.1 @ EV_Sortir_Ramps_1 4 %081 [ ] Dialogus Bourrage entréde robot
%072 @ EV_Rentrer_Rampe_1_2 at_3_4 %Ge.2 @ Q.2
%GQ7.3 EV_Sortir_Rampa_1_2_et_3_4 %Q8.3 s Q8.3
%GQ74 EV_Monter_Rampes_int %084 Q84
ﬂ %GQ7.5 4§ EV_Desc_Rampes_int %qe.s @ Qs
%076 @ Q7.6 %Qs6 @ Q86
%Q7.7 @ Q7.7 %7 @ Q87
(I
Menu SEDAMY/VALENTIN
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3.2.3. Entrées et sorties des échanges avec le flexi

ABSENCE CAISSE

%162.0 @ Flexi_AU

%1622 @ Flexi_AU_Porte_Conv
%Is2.4 . Flexi_AU_Porte_Caisse
%I62.6 ‘ Hexi_AU_Robot
%153.0 @ Flexi_Servo_ON
%163.2 Flexi_AU_Ligne
%1634 Flexi_Rideau_Entrée
%I63.6 ‘ Flexi_Rideau_Sortie

%164.0 @ Flaxi_SP1_fer
%I164.2 4 Flaxi_SP2_fer

%165.0 i Flexi_BarrE_ok

%165.2 i Flexi_Muting_Entrée_1
%165.3 Flexi_Muting_Entrée 2
%I65.4 ‘ Flexi_BP_Réarm

%I165.5 Flexi_ECM_Dem_moteur
%l165.6 Flexi_EDM_Au_Rob
%I65.7 ‘ Flexi_ECM_Fence_Rob

Menu

3.2.4. Défauts

%1660 9 Fexi Bars_ok
%165.2 4 Flexi_Mutng_Sortie_1
%165.3 @ Flexi_ Muting_Sortie_2
%I166.4 ) Flexi_EDM_FRL
9s166.7 . Flexi_EDM_Cont_KM

%167.0 .Flexi_Déveruulage_purtel
%167.1 .Flexi_Déveruulage_purteZ

%158.0 4 Flexi_AU_Robot
%158.2 4 Flexi_Fence_Robot
%I68.4 @ Flexi_STO_var_ok
%168.6 4 Flexi_INFO_ligne_ok

LIGNE MARCHE I

%165.0 W Flexi_EV_FRL_ok
94169.2 @ Flexi_Dep_Mot_ck
41654 . Flexi_Arrét_rideau_entrée
95169.5 Flexi_Arrét_rideau_sortie
416G.6 Flexi_Portes_ok

%165.7 @y Flex_Au_ok

%1700 @ Flexi_L Rea

Sorties

%63.0 4 Flexi_Rob_T1
%Q64.0 4 Flexi_Cem_Ouv_Spl
%Q54.1 ¢ Flexd_Dem_Ouv_5p2

o7

SEDAM\VALENTIN

Inactif

LIGNE MARCHE

ABSENCE CAISSE

E
N
C
a
u
R
S

Défauts En Cours

Défauts en cours

L’historique des
défauts
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3.3.

Page Réglages

3.3.1. Lignes/MES

EN DEFAUT - -

© LIGNE MARCHE = -

Sans <

Activation de la
lecture RFID
caisses

Activation avec
de ligne

Cadence de la
consigne locale

Vous avez une cadence de la machine :

Ajustez la cadence du robot.

Vous avez deux options pour I'activation de la ligne :

Avec ligne : La ligne pilote les convoyeurs de bouteilles de I'emboxe.
Sans ligne : L'emboxe gére ses propres convoyeurs.

Vous avez deux options pour la lecture RFID de la caisse :

Sans lecture RFID : La caisse sort de la machine sans garantie de lecture du
tag et des informations associées.

Avec lecture RFID : La machine lit le tag de la caisse et envoie les données a
SF2l pour vérification. Si SF2I confirme que la caisse est correcte, elle est
autorisée a sortir. En cas d'incohérence ou de probléme de communication, un
défaut est signalé et la caisse est immobilisée.
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3.3.2. Date et Heure

LIGNE MARCHE

ABSENCE CAISSE

Date et Heure

Heure : Minute :

Jour : Mois : Annee :

7
Menu SEDAMU/VALENTIN

La page de réglages sert a mettre a I'heure l'afficheur. Cela permet notamment de
pouvoir suivre les défauts avec leur heure d’arrivée. La modification se fait directement
par saisie avec le pavé numérique, celui-ci apparait lors de I'appui sur la valeur a

modifier.
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DESCRIPTIF DE L’EQUIPEMENT

4. Production

4.1. Démarrage

1. Préparation :

- Vérifiez que le sectionneur général sur I'armoire est en position "ON" pour alimenter
l'installation.

- Ouvrez la vanne pneumatique pour permettre le fonctionnement des équipements
pneumatiques.

2. Sécurité et Défauts :
- Assurez-vous que toutes les portes d’acces sont fermées pour garantir la sécurité.

- Appuyez sur le BP REARMEMENT pour réarmer la sécurité et préparer l'installation
a fonctionner.

- Consultez I'afficheur et corrigez les défauts signalés.
3. Gestion de Lot :
- Vérifiez si vous fonctionnez en gestion de lot ou non.

- Assurez-vous que le robot est en attente d'un numéro de lot ou possede déja un
numéro de lot.

- Si le numéro de lot correspond a celui de la ligne, continuez la procédure.
- Si aucun numéro de lot n'est affiché, attendez qu'il soit disponible.
- En cas de fin de lot, référez-vous a la procédure de fin de lot.
4. Démarrage de la Cellule Robotisée :
- Mettez le bouton ‘AUTO/MANU’ sur la position AUTO.

- Appuyez sur le bouton marche jusqu'a ce que le voyant vert soit fixe pour activer le
mode automatique.

- Activez le bouton « Autorisation Cycle » sur I'afficheur pour permettre au robot de
commencer la production.

Client : MARTEL MODE OPERATOIRE

Machine : Embox Dégorgement

Auteur : SEDAM VALENTIN P.0327203.X.05
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4.2. Production

1. Positionnement de la Caisse :

- Placement de la Caisse : Placez une caisse vide sur les convoyeurs de caisses en
entrée.

- Libération du Chariot : Reculez le chariot pour libérer la cellule de détection de
chariot, permettant ainsi le démarrage des convoyeurs.

2. Acheminement de la Caisse:

- La caisse se place automatiguement dans la localisation, et le robot commence
I'emboxage.

- Une fois la caisse remplie, les convoyeurs de sortie 'acheminent jusqu'au poste 4
pour la lecture du tag RFID :

- Si la caisse n'est pas validée par le MES, elle est immobilisée.
- Si la caisse est validée par le MES, elle est évacuée.

- La caisse est ensuite transportée jusqu’au convoyeur de sortie pour étre reprise par
le chariot.

4.3. Arrét temporaire

- Appuyer sur le bouton « Autorisation cycle Robot » afin que celui-ci passe au rouge.

- Le robot termine le cycle en cours jusqu’a avoir déposé les bouteilles et se place en
position de repli.

4.3. Arrét fin de production

1. Arrét de I'Approvisionnement :
- Cessez d'approvisionner en caisses vides.
2. Gestion de Fin de Lot :

- Si vous étes en fin de lot, suivez la procédure de fin de lot, puis revenez a cette
procédure.

- Si vous n’étes pas en fin de lot, poursuivez cette procédure.

Client : MARTEL MODE OPERATOIRE
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3. Arrét du Robot :

- Retirez l'autorisation de cycle du robot.

- Le robot terminera son cycle.

- Le robot adoptera une position de repli.

4.Vidange du robot

- Attendez que le bouton Vidange soit éteint (plus de bouteille sur les convoyeurs).

5. Arrét de ’installation :

- Une fois que toutes les caisses pleines sont évacuées.

- Appuyez sur le bouton arrét.

- Mettez le sélecteur sur « 0 ».

4.3. Fin de lot

1. Vérification de la Gestion de Lot :

- Assurez-vous gque la gestion de lot est activée.

2. Vidange de laLigne:

- Appuyez sur le bouton "Vidange" de I'’écran principal.

- Suivez les instructions affichées pour effectuer la vidange.

3.Finde Lot :

- Une fois la ligne vidangée :

- Le compteur total de bouteilles n’est pas atteint :

- Allez dans les réglages de I'OF.

- Effectuez un forcage de fin de lot.

- Le compteur total de bouteilles est atteint :

-Effectuez une fin de lot.
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5. Liste des défauts et alarmes

Désignation Causes
Défaut : Arrét d'urgence XXX | \Jn arrét d'urgence a été enclenché. Désenclenchez l'arrét
d'urgence de I'armoire et réarmez la zone.
USRI o Pomite B S0 Une porte a été ouverte. Fermez la porte du SPI du coté
correspondant.
Defau. @ Beic cie S0 Les barrieres immatérielles ont détecté le passage d’un élément
caisse ) . . L, g ye , T
n’étant pas une caisse. Vérifiez qu’il n’y a personne a l'intérieur
de l'installation et que rien n’obstrue la barriére avant de réarmer.
Défaut : porte non réarmé | Jne porte a été fermée mais pas réarmée.
DEZadE 5 DN seod I y a un probleme d’ordre électrique pour assurer que les
composants se coupent toujours en sécurité. Vérifiez le cablage.
Uefeus o poeszdon Perte de pression générale ou fuite dans le circuit pneumatique.
Défaut : Disjonction XXXXXX || g protection thermique est déclenchée ou le variateur est en
défaut. Réenclenchez la protection indiquée se trouvant dans
'armoire électrique.
befaut : Diviseur non prét || e diviseur de bouteilles n’est pas prét.
befaut : Bourrage diviseur || g cellule du diviseur de bouteilles est restée a 1. Le diviseur est
en bourrage. Veuillez dégager le diviseur.
DefemE £ el proken L’outil du robot a subi un choc ou est désaxé. Veuillez nous
contacter pour résoudre ce probléme.
DefadE o 2ile A La pile de 'automate est vide. Veuillez la remplacer.
Deffards o webot Défaut robot, se référer au Teach du robot.
Défaut : robot pas auto Le robot n'est pas en mode automatique. Le robot ne peut pas
produire. Veuillez remettre le mode automatique.
Client : MARTEL MODE OPERATOIRE
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Défaut : Var xxx

Le variateur est en défaut. Si ce probleme persiste, veuillez nous
contacter.

Défaut : rot vis x

La rotation de la vis n'est pas détectée.

Defad. Bogziile restante | || reste des bouteilles sur la table a vis apres la prise par le robot.
Il n’y a plus assez de bouteilles pour effectuer une nouvelle prise.
Effectuez une vidange en cas de fin de lot pour évacuer les
bouteilles de la table.
Defams © Conveyems X Le convoyeur X n’est pas opérationnel. Veuillez contrOler les
contacteurs moteurs.

Defaus Cg?ZeCRX depess La caisse de dépose est vide. Il n’y a pas de bouteilles dans la
caisse.

DieiEai Caigegg; i e Le transfert a duré trop longtemps. Vérifiez qu’il n'y a pas
d’'obstacle entre les deux convoyeurs et que le moteur est bien
opérationnel. Veuillez contrdler les départs moteurs.

Défaut : (T:;ffi::t butée X | | e temps d’activation des butées caisses est trop long. Veuillez
vérifier qu’il n'y a pas dobjet bloquant et contrdler les
électrovannes et le circuit pneumatiqgue.

Defau. o Tlmsedl Lagl Le temps d’activation des taquages caisses est trop long.

carsse Veuillez vérifier qu'il n’y a pas d’objet bloquant et controler les
électrovannes et le circuit pneumatique.
DefEul 8 MRS 0K Les échanges avec SF2| n’est pas bons. Les données de la
caisse ne sont pas cohérentes avec les données de la ligne.
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5.1. Quelgues problemes résolus rapidement :

- Reéarmement impossible : Contrélez les boutons d'arrét d'urgence et vérifiez la
fermeture des portes automatiques (voyant sur HMI).

- Apres 3 tentatives de prise, le robot se dégage de la table. Entrez dans la zone
pour controler les bouteilles, acquittez le défaut, et relancez I'installation pour
une nouvelle tentative de prise par le robot.

- Erreur de prise : Effectuez un palpage pour ajuster la hauteur de prise.
- Caisse bloquée devant la barriere immatérielle : Vérifiez qu'il n'y a aucun

blocage mécanique.

Contrdlez si la caisse avance correctement.

R | T Puis Remettez la machine en marche, appuyez sur le
'=~L;— f- R — bouton override de la barriere (permettant le réarmement
S sy temporaire de la sécurité), et relancez linstallation.
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